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复杂环境实时、高频、精准定位输出
支持传感器原始数据存储与后处理
国产化、小体积、易集成

接口灵活、扩展能力强

可提供硬件设计、算法源码全套方案

VINS-Probe是一款面向智能无人
系统导航应用的高精度GNSS/视
觉/惯性融合定位终端。设备以国
产嵌入式处理器RK3588为核心计
算平台，内置高精度GNSS模组、
MEMS惯导、单目工业相机及4G
模组，可实时输出200Hz的高精
度三维位置、速度、姿态信息度三维位置、速度、姿态信息，
也支持精确时间同步的传感器原
始数据输出。

VINS-Probe内置自研的GNSS-RTK/单目视觉/惯性等多源融合定位算法，可
在楼群、丛林等卫星信号受限环境下实时输出高精度定位导航结果。设备具
有体积小、易集成的特点，支持外接相机、激光雷达、里程计等传感器及其
硬件时间同步。可用于飞行器、巡逻机器人、智能割草机和配送车等无人系
统高精度定位定姿，提供硬件设计、算法源码全套解决方案。
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